SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH BRANZY ELEKTRYCZNEJ

ST-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

kod i nazwa
45232210-7 - Roboty budowlane w zakresie budowy linii napowietrznych,
45231400-9 - Roboty budowlane w zakresie budowy linii energetycznych,
45113000-2 - Roboty na placu budowy

WSTEP

cze$¢ ogdlna

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna ST-00.00.00 - Wymagania Ogdlne odnosi sie do wymagan wspoélnych dla
poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczgacych wykonania i odbioru robdt, ktore zostang
wykonane w ramach:

BUDOWA OSWIETLENIA ULICY OJCA MAKSYMILIANA KOLBEGO W WODZIStAWIU SL.”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentéw Przetargowych i nalezy je stosowac w
zlecaniu

i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robét objetych S T

( przedmiot i zakres robot)

Przedmiotem robot elektrycznych jest budowa linii energetycznej oswietleniowej wzdtuz ulicy
Jabtoniowej

W zakres tej budowy wchodzi:

- wykonanie recznie wykopow pod stupy,

- Stawianie stupow wirowanych E o dtugo$ci 10,5m,

- zasypanie wykopow ziemnych,

- zawieszenie przewodu izolowanego na nowych stupach,

- zawieszenie przewodu izolowanego na istniejacym stupie,

- montaz opraw z wysiegnikami na stupach,

- montaz kompletnych skrzynek bezpiecznikowych 25A na przewodzie izolowanym w poblizu opraw,
- montaz elementéw ochrony przepieciowey,

- podfgczenie i uruchomienie o$wietlenia ulicznego.

1.3.1. Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowac w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

ST-01.00.00. Roboty przygotowawcze
ST- 01.01.01. Wytyczenie geodezyjne w terenie przebiegu napowietrznej linii izolowanej.

Po wczedniejszym [7 dniowym] zawiadomieniu przez Inwestora wtasciwy organ o zamierzonym
terminie rozpoczecia robot, nalezy geodezyjnie wytyczy¢ przebieg linii izolowanej oraz miejsce
ustawienia stupoéw od nr 1/N-10/10 do nr 3/K-10/10, wg wspdtrzednych w projekcie. Uprawniona
jednostka geodezyjna dokonujgca wytyczenia, zapisem w dzienniku budowy potwierdza jej
wykonanie. Wyznaczone miejsca w terenie oznacza palikami lub innymi sposobami np. farbg. W
branzy elektrycznej nie przewiduje sie zagospodarowanie terenu budowy obiektami tymczasowymi,
ani nie istnieje potrzeba wykonania jakiegokolwiek przytgcza do sieci energetycznej nn dla potrzeb
wykonawcy

Dokumenty odniesienia:

A/ Ustawa z dnia 07 lipca 1994r. — Prawo budowlane (Dz.U. 03.207.2016 z pézZniejszymi zmianami),
B/ Ustawa z dnia 17.05.1989r. — Prawo geodezyjne i Kartograficzne (Dz.U.05.240.2027),

C/ Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 02.04.2001 w sprawie
geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespotéw uzgodnienia dokumentacji projektowej
(Dz.U. 01.38.455).



D/ Projekt budowlano-wykonawczy ,Budowa oswietlenia ulicy Jabtoniowej i ulicy O.M. Kolbego -
PROJEKTOWANIE | NADZORY Wodzistaw SI..

ST-02.00.00. Roboty ziemne

ST-02.01.01. Roboty ziemne.

Roboty ziemne obejmujg wykonanie wykopow pod uziomy, stupy oraz ich zasypanie. Dna wykopow
nalezy starannie wyréwnac. Wykopy pod stupy przelotowe z ustojami kopanymi typu U3, nalezy
wykonac na gteboko$¢ 2m z dnem o wymiarach 0,58m x 0,4m i bokami sko$nymi powiekszonymi w
gornym rzucie o 20% w stosunku do rzutu dna. Wykopy pod stupy narozne z ustojami kopanymi U1
oraz krancowe z ustojami kopanymi U2, nalezy wykonac na gteboko$¢ 2,3m z dnem o wymiarach
0,9m x 0,5m i bokami skosnymi powiekszonymi w gérnym rzucie o 20% w stosunku do rzutu dna.
Wykopy liniowe dla potrzeb uzioméw pretowych typu P2 ( przy stupach z odgromnikami), nalezy
wykonac na gteboko$c 0,6m szerokosci 0,4m i dtugosci 10m. Wszelkie wykopy nalezy wykonywac
recznie. Zasypywanie wykopow nalezy kontynuowac ubijanymi warstwami grubo$ci 20cm. Nadmiar
ziemi nalezy rozprowadzi¢ wokot wykopow.

Wszystkie roboty ziemne nalezy wykonywac recznie.

Wykaz sprzetu zastosowanego w robotach tej specyfikacji:

samochod samowytfadowczy 5t,

samochoéd samowytadowczy 10-15t,

Dokumenty odniesienia:

A/ Album Linii Napowietrznych Niskiego Napiecia z przewodami izolowanymi AL. 25 — 120mm? Lnni,
tom Il Linie napowietrzne niskiego napiecia z przewodami izolowanymi samono$nymi AsXS i AsXSn
na stupach z zerdzi wirowanych typu EPV i E.

B/ Norma N SEP —-E-004 ,Elektrotechniczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”
zatwierdzona 9 pazdziernika 2003 przez Prezesa SEP w porozumieniu z Polskim Komitetem
Normalizacyjnym.

C/ Norma N SEP —E-001 ,Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa” zatwierdzona 25 czerwca 2003 przez Prezesa SEP w porozumieniu z Polskim
Komitetem Normalizacyjnym.

D/ Norma PN-E-05100-1:1998 ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa” .
E/ Norma PN-76/E-05125 ,Elektrotechniczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa”

F/ Projekt budowlano-wykonawczy ,Budowa o$wietlenia ulicy Jabtoniowej i ulicy O.M. Kolbego -
PROJEKTOWANIE | NADZORY Wodzistaw SI..

ST-03.00.00. Linia napowietrzna o$wietleniowa

ST 03.01.01. Linia napowietrzna o$wietleniowa — stupy projektowane.

Roboty ziemne dla potrzeb linii napowietrznej opisano w specyfikacji ST-02.01.01. W budowanym
odcinku oswietlenia drogi, nalezy posadowic trzy stupy z zerdzi wirowanych E-10. Miejsca stupow sg
lokalizowane w trawiastym poboczu drogi. Przed osadzeniem stupa w gotowym wykopie, odziomki
stupéw do wysokos$ci 3m oraz elementy ustojow nalezy zakonserwowac $rodkami
antyhygroskopijnymi np. lakierem asfaltowym. Po ustawieniu stupéw, jeden z nich bedzie spetniat
funkcje przelotowg (P-10/2,5), jeden narozng (N-10/10), jeden kraricowg (K-10/10). W jednym
miejscu wystepuje skrzyzowanie z linig napowietrzng telekomunikacyjng. W ramach ochrony
przepieciowej na stupie kranncowym 3/K-10/10 nalezy zabudowac odgromniki zaworowe np. GXO
LOVOS 5/280. ktére z jednej strony nalezy potgczy¢ z przewodami fazowymi, a z drugiej strony do
uziemienia, ktérego oporno$c¢ nie powinna przekraczac 10Q.

Wykaz sprzetu zastosowanego w robotach tej specyfikacji:

samochod dostawczy do 0.9¢,

podnosnik montazowy samochodowy hydrauliczny z balkonem,

Zuraw samochodowy,

samochod skrzyniowy do 3,5t

przyczepa dtuzycowa.

wibromfot

Dokumenty odniesienia:

A/ Album Linii Napowietrznych Niskiego Napiecia z przewodami izolowanymi AL. 25 — 120mm? Lnni,
tom Il Linie napowietrzne niskiego napiecia z przewodami izolowanymi samono$nymi AsXS i AsXSn
na stupach z zerdzi wirowanych typu EPV i E.



B/ Norma N SEP —E-001 ,Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa”
zatwierdzona 25 czerwca 2003 przez Prezesa SEP w porozumieniu z Polskim Komitetem
Normalizacyjnym.

C/ Norma PN-E-05100-1:1998 ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa” .

D/ Rozporzgdzenie Ministrow: Pracy, Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z 23.03. 1954r. W sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy obstudze zurawii — (Dz.U.54.15.58)

E/ Projekt budowlano-wykonawczy ,,Budowa oswietlenia ulicy Jabtoniowej i ulicy O.M. Kolbego -
PROJEKTOWANIE | NADZORY Wodzistaw SI..

ST 03.01.02. Linia napowietrzna o$wietleniowa — stup istniejgcy.
Roboty ziemne dla potrzeb tej czesci linii napowietrznej oswietleniowej nie wchodzg w zakres

specyfikacji. W rozpatrywanym odcinku znajduje sie jeden stup z zerdzi zelbetowych ZN-10. Miejsce
stupa jest zlokalizowane w trawiastym poboczu drogi Batalionéw Chtopskich. Spetnia funkcje
rozgatezng (P-10). W jednym miejscu wystepuje skrzyzowanie z linig napowietrzng
telekomunikacyjng. W ramach ochrony przepieciowej na stupie rozgateznym P-10, nalezy
zabudowac odgromniki zaworowe np. GXO LOVOS 5/280. ktére z jednej strony nalezy potgczy¢ z
przewodami fazowymi, a z drugiej strony do uziemienia, ktdrego oporno$c¢ nie powinna przekraczac
10Q.

Wykaz sprzetu zastosowanego w robotach tej specyfikacji:

samochod dostawczy do 0.9t

podnosnik montazowy samochodowy hydrauliczny z balkonem,

zuraw samochodowy,

samochod skrzyniowy do 3,5t

przyczepa dtuzycowa.

wibromfot

Dokumenty odniesienia:

A/ Album LNN linii niskiego napiecia na stupach zelbetowych, tom | uktad naprzemianlegty.

B/ Album Linii Napowietrznych Niskiego Napiecia z przewodami izolowanymi AL. 25 — 120mm? Lnni,
tom Il Linie napowietrzne niskiego napiecia z przewodami izolowanymi samono$nymi AsXS i AsXSn
na stupach z zerdzi wirowanych typu EPV i E.

C/ Norma N SEP —E-001 ,Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa” zatwierdzona 25 czerwca 2003 przez Prezesa SEP w porozumieniu z Polskim
Komitetem Normalizacyjnym.

D/ Norma PN-E-05100-1:1998 ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa” .
E/ Rozporzadzenie Ministrow: Pracy, Opieki Spotecznej oraz Zdrowia z 23.03. 1954r. W sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy obstudze zurawii — (Dz.U.54.15.58)

F/ Projekt budowlano-wykonawczy ,Budowa o$wietlenia ulicy Jabtoniowej i ulicy O.M. Kolbego -
PROJEKTOWANIE | NADZORY WodZzistaw SI..

ST 03.01.03. Linia o$wietleniowa - przewod
Na ustawionych stupach do zawieszenia przewodu o$wietleniowego AsXSn — 2x 25, nalezy

zamocowac uchwyty korncowe SO 48.225 oraz przelotowo-narozny SO 30 z wktadkami PK 116.225.
Uchwyty te nalezy zamocowacé 0,5m ponizej gérnych uchwytéw przewodu AsXSn — 4x70 (w
przysztosci do zawieszenia). Przy zawieszaniu przewodu o$wietleniowego nalezy zadbac aby byt
zachowany 0,6m odstep od przewodu sieci niskiego napiecia. Na dwoch stupach nalezy zabudowac
oprawy o$wietleniowe SGS 102/100W z zrodtem Swiatta SON-T 100W na wysiegnikach Wo
(skrécony do 0,4m) z elementem Ew usztywniajgcym wysiegnik. Oprawy nalezy zamontowac nad
przewodami sieci. Na przewodzie AsXSn — 2x25 nalezy zabudowac w poblizu opraw skrzynki
bezpiecznikowe kompletne SV 19.2511 z wktadkg topikowg Bi-Wis 6A. Oprawe z przewodem
fazowym potaczyé przewodem izolowanym gietkim LgYd — 2,5mm?. Uziemienie wysiegnika
przytaczy¢ do przewodu neutralno-ochronnego PEN sieci TN-C.

W ramach ochrony przepieciowej na stupach: rozgateznym P-10 i kraricowym 3/K-10/10 nalezy
zabudowac odgromniki zaworowe GXO LOVOS 5/280. ktore z jednej strony nalezy potgczyc z
przewodami fazowymi, a z drugiej strony do uziemienia, ktdrego oporno$c¢ nie powinna przekraczac
10Q.

Wykaz sprzetu zastosowanego w robotach tej specyfikacji:

samochod dostawczy do 0.9t

podnosnik montazowy samochodowy hydrauliczny,

samochod skrzyniowy do 3,5t,

wibromfot



Dokumenty odniesienia:

A/ Album LNN linii niskiego napiecia na stupach zelbetowych, tom | uktad naprzemianlegty.

B/ Album Linii Napowietrznych Niskiego Napiecia z przewodami izolowanymi AL. 25 — 120mm? Lnni,
tom Il Linie napowietrzne niskiego napiecia z przewodami izolowanymi samono$nymi AsXS i AsXSn
na stupach z zerdzi wirowanych typu EPV i E.

C/ Norma N SEP —E-001 ,Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa” zatwierdzona 25 czerwca 2003 przez Prezesa SEP w porozumieniu z Polskim
Komitetem Normalizacyjnym.

D/ Norma PN-E-05100-1:1998 ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa” .
E/ Projekt budowlano-wykonawczy ,,Budowa oswietlenia ulicy Jabtoniowej i ulicy O.M. Kolbego -
PROJEKTOWANIE | NADZORY WodZzistaw SI..

ST-04.00.00. Zasilanie linii oSwietleniowej.

ST-04.01.01. Zasilanie i miejsce wigczenia.

Projektowany obwdd oswietleniowy bedzie zasilany z istniejgcego o$wietlenia ulicy Batalionow
Chtopskich. Wzdtuz tej ulicy obwod oswietleniowy jest wyprowadzony z szafy o$wietleniowej SO
5401. Zasilanie tej szafy odbywa sie z stupowej stacji transformatorowej 20/04kV ,WO 57 Wilchwy 4",
Stacja zlokalizowana jest u zbiegu ulic Czarneckiego — Batalionéw Chtopskich.

Projektowana linie o$wietleniowg AsXSn — 2x 25 nalezy wigczy¢ do istniejgcego obwodu ulicy
Batalionéw Chtopskich na istniejgcy stupie rozgateznym P-10, ktory jest zlokalizowany w obrebie
skrzyzowania

Z ulicg O.M. Kolbego. Ponadto zabudowac nalezy réwniez odgromnik zaworowy GXO LOVOS 5/280.
ktory podlega uziemieniu, ktérego oporno$c¢ nie powinna przekraczac 10Q.

Wykaz sprzetu zastosowanego w robotach tej specyfikacji:

samochod dostawczy do 0.9¢,

podnosnik montazowy samochodowy hydrauliczny,

samochod skrzyniowy do 3,5t,

wibromfot

Dokumenty odniesienia:

A/ Album LNN linii niskiego napiecia na stupach zelbetowych, tom | uktad naprzemianlegty.

B/ Album Linii Napowietrznych Niskiego Napiecia z przewodami izolowanymi AL. 25 — 120mm? Lnni,
tom Il Linie napowietrzne niskiego napiecia z przewodami izolowanymi samono$nymi AsXS i AsXSn
na stupach z zerdzi wirowanych typu EPV i E.

C/ Norma N SEP —E-001 ,Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona
przeciwporazeniowa” zatwierdzona 25 czerwca 2003 przez Prezesa SEP w porozumieniu z Polskim
Komitetem Normalizacyjnym.

D/ Norma PN-E-05100-1:1998 ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa” .
E/ Projekt budowlano-wykonawczy ,,Budowa oswietlenia ulicy Jabtoniowej i ulicy O.M. Kolbego -
PROJEKTOWANIE | NADZORY WodZzistaw SI..

/ Stupowa stacja transformatorowa STS-20/250 o napieciu 20kV i mocy do 250kVA — wydanie Biuro
Studiéw i Projektow Energetycznych ENERGOPROJEKT Oddziat w Poznaniu.

ST- 05.00.00. Pomiary

ST-05.01.01. Pomiary i badania linii oSwietleniowe.

W ramach tych czynnoSci nalezy przeprowadzi¢ badania i kontrolne pomiary:

ciggtosci zyt roboczych i powrotnych,

rezystancji izolacji, dokonujgc odczytu po czasie ustalenia sie mierzonej wartoSci,

skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowej i przepieciowey.

oporno$ci uziemien,

zgodno$ci z wymaganiami norm, dokumentéw wedtug ktérych zostaty wykonane.

Wyniki przeprowadzonych badan i pomiaréw muszg by¢ udokumentowane pisemnymi profokotami.
Do przeprowadzenia powyzszych badan i pomiaroéw nalezy zaangazowac osobe majgcg
odpowiednie aktualne uprawnienia.

Dokumenty odniesienia:

A/ Poradnik elektroenergetyka przemystowego — SEP COSIW Warszawa

B/ Rozporzadzenie Ministra Gospodarki i Polityki Spotecznej z dnia 28.04.2003r. w sprawie
szczegotowych zasad stwierdzania posiadania kwalifikacji przez osoby zajmujgce sie eksploatacja
urzgdzen, instalacji i sieci — (Dz.U.03.89.828. z pdzniejszymi zmianami).

ST-06.00.00. Roboty towarzyszace



ST-06.01.01. Roboty towarzyszgce budowie linii oSwietleniowej.
Rozpoczecie wykonywania wszelkich rob6t na istniejgcych liniach, nalezy poprzedzi¢ wytgczeniem

ich spod napiecia, oraz uzyskac¢ odpowiednie zezwolenie administratora drogi na zajecie pasa
drogowego. Po zakonczeniu rob6t budowlanych, nalezy przeprowadzi¢ geodezyjng inwentaryzacje
powykonawczg, ktérej dokument nalezy zatgczy¢ do dokumentéw odbiorowych.

Wykaz sprzetu zastosowanego w robotach tej specyfikacji:

samochod dostawczy do 0.9t

Dokumenty odniesienia:

A/ Rozporzadzenie Ministra Rozwoju Regionalnego i Budownictwa z dnia 02.04.2001 w sprawie
geodezyjnej ewidencji sieci uzbrojenia terenu oraz zespotow uzgodnienia dokumentacji projektowej
(Dz.U. 01.38.455).

B/ Rozporzgdzenie Rady Ministrow z dnia 1 czerwca 2004r. W sprawie okre$lenia warunkéw
udzielania zezwolenia na zajecie pasa drogowego - (Dz.U.04.140.1481)

C/ Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. w sprawie ogdlnych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy — (Dz.U.03.169.1650)

1.3.2. Niezaleznie od postanowient Warunkéw Szczegdlnych normy panstwowe, instrukcje i przepisy
wymienione w Specyfikacjach Technicznych bedg stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace Robot

(informacje dotyczace dokumentacji projektowej, organizacji rob6t budowlanych, terenu budowy)

Dokumentacja projektowa sktada sie:

E/ Projekt budowlano-wykonawczy ,Budowa o$wietlenia ulicy Jabtoniowej i ulicy O.M. Kolbego -
PROJEKTOWANIE | NADZORY Wodzistaw SI..

przedmiar robot.,

informacja dotyczgca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Dla wykonawcy robdt elektrycznych nie przewiduje sie organizacje zaplecza. W czasie prowadzenia
robot elektrycznych budowany odcinek oswietlenia drogi nalezy catkowicie zamkngc. Teren budowy
jest otwarty, nie wymaga wygrodzenia ptotem, ani o$wietlenia terenu budowy, bowiem z punktu
widzenia robét elektrycznych kazdorazowo po skoriczonej dniéwce, istnieje mozliwos¢ przywrécenia
ruchu na drodze. Jednakze postanowieniem Inwestora, wykonawca przed rozpoczeciem robot
wykona projekt organizacji ruchu drogowego, ktéry nalezy zatwierdzi¢ w Wydziale Inwestycji
Miejskich i Gospodarki Komunalnej Urzedu Miasta w Wodzistawiu SI.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera .

1.4.1. Przekazanie Terenu Budowy
Zamawiajgcy w terminie okreSlonym w ...................... przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz dwa
egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

1.4.2. Dokumentacja Projektowa (patrz zataczniki)

Przetargowa Dokumentacja Projektowa bedzie zawierac :
Projekt budowlano-wykonawczy ,,Budowa oswietlenia ulicy Jabtoniowej i ulicy O.M. Kolbego -
PROJEKTOWANIE | NADZORY Wodzistaw S..
Przedmiar robét ,,Budowa oswietlenia ulicznego w Wodzistawiu SI. — ulica O.M. Kolbego’.
Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
Dokumentacja Projektowa, ktérq Zamawiajacy przekaze Wykonawcy po podpisaniu Umowy bedzie
zawierac: kompletny projekt budowlano-wykonawczy, przedmiar robot, informacje dotyczgcg
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Wykonawca zobowigzany jest w cenie umowy opracowac¢ dokumentacje;

1. Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia Robot

2. Projekt objazdow tymczasowych na czas budowy dla poszczegolnych odcinkéw

3. Projekt organizacji i harmonogram Robdét

1.4.3. Zgodnos$é Robét z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegdlnione choc¢by w
Jjednym z nich sq obowigzujgce dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.
Wykonawca nie moze wykorzystywac bteddéw lub opuszczerr w Dokumentacji Projektoweyj, a o ich
wykryciu powinien natychmiast powiadomic Inzyniera, ktéry dokona odpowiednich zmian lub



poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytéw ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Dokumentacjg Projektowg i ST.
Dane okre$lone w Dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za warto$ci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sq odchylenia w ramach okres$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli muszg byc¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodno$¢ z okre$lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub Roboty nie bedq w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowg lub ST i
wptynie to na niezadowalajgcq jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty bedag niezwtocznie
zastgpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji
budowy, az do zakoriczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w
tym porecze, sygnaty i znaki ostrzegawcze, wszelkie inne Srodki niezbedne do ochrony Robdt. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, Zze jest wigczony w
cene umowna.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Roboét
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony Srodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykarnczania Robot
Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczgcych ochrony Srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub ucigzliwosci dla 0s6b lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujgc sie do tych wymagan,
bedzie miat szczegdblny wzglad na:
I) Lokalizacje baz, sktadowisk i drég dojazdowych.
2) Srodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekéw wodnych pytami lub substancjami

toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowey.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie
przepisy na terenie budowy oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem 0s6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.4. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza sie uzycia materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do
Robdét bedq miaty Swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie
okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na Srodowisko. Materiaty, ktére sg
szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakoriczeniu Robdt ich szkodliwo$¢ zanika (np.
materiaty pylaste), mogq byc¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych
wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy, Zamawiajgcy powinien otrzymac zgode na
uzycie tych materiatow od wtasciwych organéw administracji paristwowej [w robotach elektrycznych
nie przewiduje sie stosowanie materiatow szkodliwych dla otoczenia]. Jezeli Wykonawca uzyt
materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
Jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

1.4.5. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej



Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie
Jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedgcych wtascicielami tych urzgdzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego
rodzaju Robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetoZzenia instalacji i urzadzen podziemnych na
Terenie Budowy i powiadomi¢ Inzyniera i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robét. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi InZyniera i
zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej
przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzgdzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajgcego.

Okreslenia podstawowe

Inzynier — osoba wyznaczona przez Zamawiajgcego, upowazniona do nadzoru nad realizacjg Robo6t i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiaréw — akceptowany przez inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robét w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnie dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez
Inzyniera.

Laboratorium — laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jakosci materiatdw oraz Robot.
Materiafy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robdt, zgodne z Dokumentacjgq Projektowg i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez InZyniera.

Polecenie Inzyniera — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie
pisemnej dotyczgce sposobu realizacji Rob6t lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedgqca autorem Dokumentacji Projektowe.
Slepy kosztorys — wykaz Robét z podaniem ich iloéci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania

Elektroenergetyczna linia napowietrzna - urzgdzenie napowietrzne przeznaczone do przesytania
energii elektrycznej, sktadajgce sie z przewodow, izolatorow, konstrukcji wsporczych i osprzetu
Napiecie znamionowe linii U — napiecie miedzyprzewodowe, na ktére linia jest zbudowana
Odlegiosé pionowa — odlegto$¢ miedzy rzutami pionowymi przedmiotow

Odlegtosé pozioma — odlegto$¢ miedzy rzutami poziomymi przedmiotéw

Przesto — cze$c¢ linii napowietrznej, zawarta miedzy sgsiednimi konstrukcjami wsporczymi

Zwis f— odlegtos¢ pionowa miedzy przewodem a prostg tgczacg punkty zawieszenia przewodu w
Srodku rozpietosci przesta

Stup oswietleniowy — konstrukcja wsporcza osadzona bezpos$rednio w gruncie stuzgca do
zamocowania oprawy o$wietleniowej na wysokoSci nie wiekszej niz 14m

Maszt oswietleniowy — konstrukcja wsporcza osadzona w gruncie za pomocg fundamentu, stuzgca
do zamocowania opraw o$wietleniowych na wysokoS$ci powyzej 16m

Wysiegnik — element rurowy fgczacy stup oSwietleniowy z oprawg

Oprawa oswietleniowa — urzgdzenie stuzgce do rozdziatu filtracji i przeksztatcania strumienia
Swietlnego wysytanego przez zrédfo Swiatta, zawierajgcego wszystkie niezbedne detale do
przymocowania i potgczenia z instalacjg elektryczng

Kabel — przewod wielozytowy izolowany, przystosowany do przewodzenia prgdu elektrycznego,
mogacy pracowac pod i nad ziemig

Ustéj — rodzaj fundamentu dla stupéw odwietleniowych

Fundament — konstrukcja zelbetowa zagfebiona w ziemi, stuzgca do utrzymania masztu lub szafy
oS$wietleniowej w pozycji pracy

Szafa oswietleniowa — urzgdzenie rozdzielczo-sterownicze bezposrednio zasilajgce instalacje
osSwietleniowe

Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa — ochrona czesci przewodzgcych dostepnych w
wypadku pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych

(inne definicje poje¢ wymaganych dla jednoznacznego zrozumienia zapiséw dokumentacji projektowej i

specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych)



2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do Robot Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczgce
proponowanego Zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez InZyniera. Zatwierdzenie partii
(czesci) materiatow z danego Zrédfa nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
Zrodta uzyskajq zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggty spetniajg
wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wtascicieli i odno$nych wtadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiek Zzrédet miejscowych, wigczajgc w to zrodfa wskazane przez
Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczyc Inzynierowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji Zrodfta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi. Wykonawca
ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakoSciowych materiatow z
Jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: opfaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiatow do Robot.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
Robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swojg jako$¢ i wiasciwos$¢ do Robdt
i byty dostepne do kontroli przez Inzyniera. Miejsca czasowego skiadowania bedg zlokalizowane w
obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materiatow do innych robdt niz te, dla ktérych zostaty zakupione to koszt tych materiatow
zostanie przewartosciowany przez Inzyniera. Kazdy rodzaj Robot, w ktérym znajdujq sie niezbadane i
nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie
przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla
badan prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢
pOzniej zmieniany bez zgody Inzyniera .

2.6 Elementy gotowe

2.6.1. Fundamenty prefabrykowane

Pod maszty i szafy oswietleniowe zaleca sie stosowanie fundamentéw prefabrykowanych wedtug
ustalen dokumentacji projektowej. W zalezno$ci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych i rodzaju
waéd gruntowych, nalezy wykonac¢ zabezpieczenie antykorozyjne zgodne z instrukcjg zabezpieczen
przed korozjg konstrukcji betonowych. Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbywac sie na
wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym podfozu, na podktadach z drewna sosnowego.

2.6.2. Rury betonowe

Do wykonania ustojow pod stupy o$wietleniowe zaleca sie stosowanie rur typu RA 600 z betonu klasy
B 10. Sktadowanie ich powinno sie odbywac na terenie utwardzonym z mozliwoscig odprowadzenia
wod opadowych.

2.6.3. Kable



Kable uzywane do os$wietlenia drég powinny posiadac napiecie znamionowe 0,6/1kV, by¢ dwu, cztero
lub pieciozytowe z zytami aluminiowymi w izolacji polwinitowej. Przekréj zyt musi by¢ dobrany w
zalezno$ci od dopuszczalnego spadku napiecia, dopuszczalnej temperatury nagrzana kabla przez
prady robocze i zwarciowe oraz skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowej. Nie zaleca sie
stosowania kabli o przekroju wiekszym niz 50mm?. Bebny z kablami nalezy przechowywac w
miejscach pokrytych dachem, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim
dziataniem promieni stonecznych.

2.6.4. Zrédta swiatta i oprawy

Ze wzgledu na wysokg skutecznosc Swietlng, trwatoSc i statoS¢ strumienia Swietlhego w czasie oraz
oddawania barw, zaleca sie stosowanie wysokopreznych lamp sodowych, rteciowych lub rteciowych z
halogenkami. Oprawy powinny charakteryzowac sie szerokim ograniczonym rozsytem $wiatta. Ze
wzgledow eksploatacyjnych stosowac nalezy oprawy o konstrukcji zamknietej, stopnia
zabezpieczenia przed wplywami zewnetrznymi komory lampowej IP-54 | klasg ochronno$ci |.
Elementy oprawy, takie jak uktad optyczny i korpus, powinny by¢ wykonane z materiatow
nierdzewnych. Oprawy powinny by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej
niz —=5°C i wilgotnos$ci wzglednej powietrza nie przekraczajgcej 80% i w opakowaniach.

2.6.5. Stupy i maszty oswietleniowe

Stupy i maszty oswietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg
konkretnego obiektu. Do oswietlenia drog, poza szczegdlnymi przypadkami, nalezy stosowac typowe
stupy oswietleniowe betonowe i stalowe umozliwiajgce zawieszenie opraw na wysokosci 10 i 12m
oraz maszty o wysokosci zawieszenia opraw 16 i 18m. Stupy i maszty powinny przenie$¢ obcigzenia
wynikajgce z zawieszenia opraw i wysiegnikbw oraz parcia wiatru dla Il i Ill strefy wiatrowej. Kazdy
stup powinien posiadac¢ w swej gérnej czeSci odpowiedniej Srednicy rure stalowg dla zamocowania
wysiegnika rurowego i ostony stozkowej. W dolnej czesci stupa powinna by¢ wneka z tabliczkg
bezpiecznikowo-zaciskowq posiadajacg podstawy bezpiecznikowe 25A i cztery lub pie¢ zaciskéw do
podtaczenia dwdoch kabli o przekroju zyly do 50mm?

2.6.6. Wysiegniki

Wysiegniki powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacjq projektows. Jezeli dokumentacja
projektowa nie przewiduje inaczej, to nalezy wysiegniki wykonywac z rur stalowych bez szwu o znaku
R 35 i $rednicy zewnetrznej od 60,3 do 76, 1Tmm. Grubo$¢ scianki rury nie powinna przekracza¢ 8mm.
Ramie wysiegnika powinno byc nachylone pod kgtem 5 stopni od poziomu, a ich wysieg powinien
by¢ zawarty od 1m do 4m. Wysiegniki powinny by¢ zabezpieczone antykorozyjnie powtokami
malarskimi z zewnatrz i asfaltowymi wewnatrz rur.

2.6.7. Tabliczka bezpiecznikowo-zaciskowa

Nalezy jg wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowg. Powinna posiadac¢ odpowiednig ilo$¢
podstaw bezpiecznikowych 25A oraz cztery lub piec¢ zaciskdéw przystosowanych do podtgczenia
dwoch zyt kabla o przekroju do 50mm?.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jako$¢ wykonywanych Robdét. Sprzet uzywany do Robét powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i odpowiadac¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub
projekcie organizacji Robot zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich
dokumentach sprzet powinien byc¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera. Liczba i wydajnosc
sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robét zgodnie z zasadami okreSlonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach InZyniera w terminie przewidzianym umowg. Sprzet
bedgcy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany w dobrym
stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami
dotyczgcymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw
potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia nie gwarantujgce



zachowania warunkéw umowy zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do
Robat.

Sprzet do wykonania oswietlenia drogowego

Wykonawca przystepujgcy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykazywac sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcego wtasciwg jakosc¢ robot:

Zurawia samochodowego,

samochodu specjalnego linowego z platformg i balkonem,

wiertnicy na podwoziu samochodowym ze Swidrem Srednicy 70cm,

spawarki transformatorowej do 500A,

zageszczarki wibracyjnej spalinowej 70m*/h,

recznego zestawu $widréw do wiercenia poziomego otwordéw do $rednicy 15 cm,

urzgdzenia przeciskowego do przeciskania rur ochronnych pod istniejgcymi drogami.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0$ przy transporcie
materiatow/sprzetu na i z terenu Robdt. Uzyska on wszelkie niezbedne pozwolenia od wiadz co do
przewozu nietypowych tadunkdw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat
Inzyniera. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakoS¢ wykonywanych Robét i wtasciwos$ci przewozonych materiatéw. Liczba
Srodkow transportu bedzie zapewniac prowadzenie Robdot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umowa. Srodki
transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moggq by¢ uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrécenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég
publicznych na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu
Budowy.

4.1. Transport materiatow i elementéw oswietleniowych

Wykonawca przystepujgcy do wykonania o$wietlenia drogowego winien wykazywac sie mozliwoscig
korzystania z nastepujacych srodkéw transportu:

samochodu skrzyniowego,

przyczepy dtuzycowej,

samochodu specjalnego linowego z platformg i balkonem,

samochodu dostawczego

przyczepy do przewozenia kabli.

Na srodkach transportu przewozone materiaty i elementy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce dla
poszczegdlnych elementow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonywania Robo6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowg oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow i wykonywanych Robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowg
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera. Wykonawca ponosi
odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementéw
Robdt zgodnie z wymiarami

i rzednymi okre$lonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pisSmie przez Inzyniera.
Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
Robdt zostanag, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokoSci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialno$ci za ich doktadno$c¢. Decyzje InZyniera dotyczgce akceptacji lub odrzucenia
materiatow i elementéw Robdt bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie,
Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inzynier uwzgledni wyniki badan materiatow i Robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i
przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badar naukowych oraz inne czynniki
wptywajgce na rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera bedgq wykonywane nie pozniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robot.
Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.



5.2 Wykopy pod fundamenty, uziomy lub kable

Przed przystgpieniem do wykopow, wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci rzednych
terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych. Wykopy pod stupy
o$wietleniowe dopuszcza sie wykonywac tylko recznie. W celu zabezpieczenia wykopu przed
zalaniem wodg z opaddw atmosferycznych, nalezy powierzchnie terenu wyprofilowac ze spadkiem
umozliwiajgcym fatwy odptyw wody poza teren przylegajgcy do wykopu. Zasypanie fundamentu lub
kabla nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (korzeni, darniny). Zasypanie nalezy
wykonac warstwami grubosci od 15 do 20cm i zageszczac ubijakami recznymi lub zageszczarkg
wibracyjng. Zageszczanie nalezy wykonywac w taki sposob aby nie spowodowac uszkodzen
fundamentu lub kabla. Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajgcy po zasypaniu nalezy rozplantowa¢ w
poblizu lub odwiez¢ na miejsce wskazane przez Inzyniera.

5.3. Wykonanie ustojéw pod stupy oswietleniowe

Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, to nalezy stosowac proste do wykonania
ustoje z uzyciem rur betonowych $rednicy 60cm dtugosci 1,0m z betonu B 10 i piasku. Konstrukcja
ustoju powinna uwzglednia¢ rodzaj gruntu, typ wysiegnika i oprawy oraz powinna wytrzymywac
parcie wiatru dla Il i lll strefy wiatrowej.. Gorna cze$c¢ konstrukcji ustoju powinna znajdowac sie 10 cm
pod powierzchnigq gruntu.

5.4. Montaz fundamentoéw prefabrykowanych

Montaz fundamentow nalezy wykonac zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego fundamentu,
zamieszczonymi w dokumentacji projektowej. Fundament powinien by¢ ustawiany przy pomocy
dzwigu, na 10 cm warstwie betonu B 10 lub zageszczonego zwiru. Przed zasypaniem nalezy
sprawdzi¢ rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia antykorozyjnego $cianek i poziom goérnej
powierzchni, do ktérej przytwierdzona jest ptyta mocujgca. Maksymalne odchylenie gérnej
powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno przekroczy¢ 1:1500, z dopuszczalng tolerancjq
rzednej posadowienia +/- 2cm. Ustawienie fundamentu w planie powinno by¢ wykonane z
doktadnoscig +/- 10cm.

5.5. Montaz stupow

Stupy nalezy ustawia¢ dzwigiem w uprzednio przygotowane i cze$ciowo wykonane ustoje. Spéd
stupa powinien sie opierac¢ na warstwie betonu marki B 10 grubosci min. 10cm lub na pfycie
chodnikowej o wymiarach 50x50x7cm. Gteboko$¢ posadowienia stupa oraz typ fundamentu nalezy
wykonac¢ wg dokumentacji projektowej. Odchytka osi stupa od pionu, po jego ustawieniu, nie moze
by¢ wieksza niz 0,001 wysokoSci stupa. Stup nalezy ustawiac tak, aby jego wneka znajdowata sie od
strony chodnika, a przy jego braku, od strony przeciwnej niz nadjezdzajgce pojazdy oraz nie powinna
by¢ potozona nizej niz 20cm od powierzchni chodnika lub gruntu.

5.5. Montaz wysiegnikow

Wysiegniki nalezy montowac na stupach stojgcych przy pomocy dzwigu i samochodu z balkonem.
Czesc¢ pionowg wysiegnika nalezy wsungc do oporu w rure znajdujgcg sie w gornej czesci stupa
o$wietleniowego | po ustawieniu dokrecic Srubami. Zaleca sie ustawianie pionu wysiegnika przy
obcigzeniu go lampg. Wysiegniki powinny by¢ ustawione pod katem 90 stopni z doktadnoscig +/- 2
stopnie do osi jezdni lub stycznej do osi w przypadku gdy jezdnia jest w tuku. Nalezy dazyc, aby
czesci ukosne wysiegnikow znajdowaty sie w jednej ptaszczyznie rownolegtej do powierzchni
oswietlanej jezdni.

5.6. Montaz opraw

Montaz opraw na wysiegnikach nalezy wykonywac przy pomocy samochodu z balkonem. Kazdg
oprawe przed zamontowaniem nalezy podigczyc do sieci i sprawdzi¢ jej dziatanie (sprawdzenie
zaswiecenia lampy).Oprawy nalezy montowac po uprzednim wciggnieciu przewodow zasilajgcych do
stupéw i wysiegnikéw. Nalezy stosowac przewody pojedyricze o izolacji wzmocnionej z zZytami
miedzianymi o przekroju zyty nie mniejsza niz 1mm?Z. llo$¢ przewodow zalezna jest od ilosci opraw.
Od tabliczki bezpiecznikowej do kazdej oprawy nalezy prowadzi¢ po dwa przewody. Oprawy nalezy
mocowac na wysiegnikach w sposob wskazany przez producenta, tak aby nie zmieniaty swego
potozenia pod wptywem warunkdw atmosferycznych i parcia wiatru dla Il i Ill strefy wiatrowey.

5.7. Uktadanie kabli



Kable nalezy uktadac¢ w trasach wytyczonych przez fachowe stuzby geodezyjne. Uktadanie kabli
powinno by¢ zgodne z normg PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa. Kable powinny by¢ uktadane w sposoéb wykluczajgcy ich uszkodzenie przez
zginanie, skrecanie, rozcigganie itp. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢
mniejsza niz 0°C. Kabel mozna zgina¢ jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym promien giecia
powinien by¢ moZzliwie duzy, jednak nie mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna jego $rednica.
Bezposrednio w gruncie kable nalezy uktadac¢ na gtebokosSci 0,7m z doktadno$cig +/- 5 cm na
warstwie piasku grubosci 10 cm z przykryciem réowniez 10 cm warstwg piasku, a nastepnie gruntu
rodzimego grubosci co najmniej 15cm. Jako ochrone przed uszkodzeniami mechanicznymi, wzadtuz
cafej trasy, co najmniej 25 cm nad kablem, nalezy uktadac folie koloru niebieskiego szerokosci 20cm.
Kabel utozony w ziemi na catej diugo$ci powinien posiadac oznaczniki identyfikacyjne. Zaleca sie
pozostawienie 2 metrowych zapasow eksploatacyjnych przy mufie

i stupie. Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancje izolacji kabla induktorem o
napieciu nie mniejszym niz 2,5kV, przy czym rezystancja nie moze by¢ mniejsza niz 20MQ

5.8. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej

System dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej zostat okre$lony w warunkach przytgczenia do
sieci wydanych przez GZE S.A. Gliwice — sie¢ pracuje w uktadzie TN-C. Przyjeto zerowanie
polegajgce na potaczeniu czeSci przewodzgcych dostepnych z uziemionym przewodem ochronnym
PE lub ochronno-neutralnym PEN i powodujgce w warunkach zaktéceniowych odtgczenie zasilania.
Zaleca sie wykonywanie uziomu pretowego z uzyciem pretéw stalowych ® 20mm, nie krétszych niz
2,5m, potgczonych bednarkg ocynkowang 25x4mm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakos$ci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty InZyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robdt, mozliwoSci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie Robdt zgodnie z Dokumentacjg
Projektowg, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.

Program zapewnienia jakoSci bedzie zawierac:

a) cze$¢ 0going opisujgca:

- organizacje wykonania robot , w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robdt,

- BHP,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegoélnych elementéw
Robdt,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoScig wykonywanych Robdt,
- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw,

- Sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan zapis pomiaréw, nastaw mechanizmoéw
sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie technologicznym,
proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi);

b) cze$¢ szczegbtowa opisujgca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ Srodkéw transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, itp.,
- Sposob zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

- Sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, legalizacja i sprawdzanie urzgdzen
itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wykonywania poszczegdlnych elementéw Robdt,
- Sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako$ci Roboét

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngc¢
zatozong jako$¢ Robdt. Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, sprzet, zaopatrzenie badan
materiatow oraz Robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgdac od
Wykonawcy przeprowadzenia badarn w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajgcy. Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materiatow oraz Robot z



czestotliwoscig zapewniajgcg stwierdzenie, Ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi
w Dokumentacji Projektowej i ST. Minimalne wymagania co do zakresu badari i ich czestotliwo$¢ sg
okre$lone w ST, normach i wytycznych. W przypadku gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Umowa.
Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet
badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okre$lajqcych procedury badan. Inzynier bedzie przekazywac Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczgcych urzgdzen, sprzetu, zaopatrzenia,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak powazne, Zze mogaq
wptyngC ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych
materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w pracy Wykonawcy zostang
usuniete i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych materiatow. Wszystkie koszty zwigzane z
organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg byc z jednakowym
prawdopodobieristwem wytypowane do badan. Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu
w pobieraniu probek. Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzac dodatkowe badania
tych materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonaweca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajgcy. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera .

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozZna stosowac wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera . Przed przystapieniem do pomiaréw lub badar
Wykonawca powiadomi InZyniera o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu
pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji InZyniera .

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
jednak nie pbzniej niz w terminie okre$lonym w programie zapewnienia jakoSci. Wyniki badan (kopie)
bedg przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, zaaprobowanych przez niego.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Do celéw kontroli jako$ci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u Zrédta ich wytwarzania, i zapewniona mu bedzie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatéw. Inzynier, po uprzedniej
weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos$é
materiatéw i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce. Inzynier moze pobierac probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inzynier
poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznej jednostce przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych
badan, albo oprze sie wytgcznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i Robot z
Dokumentacjg Projektowq i ST. W takim przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych
badarn i pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopuscic¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadajg:

certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami technicznymi
okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma lub



- aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jeZeli nie
sq objete certyfikacjg okre$long w pkt 1. i ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej:

. W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sq wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiadac te dokumenty, okreslajgce w sposob jednoznaczny jej cechy.

. Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bedg
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan
bedq odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnos¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami
spoczywa na Wykonawcy. Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczyc
przebiegu Robdt, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktdra
dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg czytelne,
dokonane trwatg technikq, w porzadku chronologicznym, bezpoS$rednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zatgczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem
zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i InZyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnoSci:

date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

date przekazania przez Zamawiajgcego Dokumentacji Projektowej,

uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméow Robdt,

terminy rozpoczecia i zakoriczenia poszczegoélnych elementéw Robdt,

przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera,

daty zarzgdzania wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

zgtoszenia i daty odbiorow Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych
odbiorow Robdt,

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

zgodno$¢ rzeczywistych warunkdéw geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,

dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robdt,

dane dotyczgce jako$ci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

wyniki prob poszczegblnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzaf,

inne istotne informacje o przebiegu Robdt.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy bedg przedfozone
Inzynierowi do ustosunkowania sie. Wpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje InZyniera do
ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania
polecenn Wykonawcy Robot.

6.8.2. Rejestr Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego

z elementéw Robdét. Obmiary wykonanych Roboét przeprowadza sie w sposob ciggty w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiaréw.

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki badan, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakoSci
materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru Robdot.
Powinny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

6.8.4. Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt 6.8.1-6.8.3, nastepujgce dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,



protokoty przekazania Terenu Budowy,

umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,
protokoty odbioru Robdt,

protokoty narad i ustalen,

korespondencje na budowie.

6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne
dla Inzyniera i przedstawione do wglgdu na zyczenie Zamawiajgcego.

6.9. Wykopy pod fundamenty, uziomy i kable

Lokalizacja, wymiary i zabezpieczenia $cian wykopu muszg by¢ zgodne z dokumentacjg projektows.
Po zasypaniu fundamentéw, ustojéw lub kabli nalezy sprawdzi¢ zageszczenie gruntu oraz sposob
usuniecia nadmiaru gruntu z wykopu.

6.10. Fundamenty i ustoje

Program badan powinien obejmowac sprawdzenie ksztattu i wymiaréw, wygladu zewnetrznego oraz
wytrzymatoSci. Parametry te powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg i obowigzujgcymi
wymaganiami.

6.11. Stupy oswietleniowe

Elementy stupéw powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowg. Stupy po ich montazu podlegaja
sprawdzeniu pod wzgledem:

doktadno$ci ustawienia pionowego,

prawidfowosci ustawienia wysiegnika i opraw wzgledem osi oswietlanej jezdni,

Jako$ci potgczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowo-zaciskowej oraz na zaciskach
oprawy,

Jakosci potgczen Srubowych stupow, wysiegnikow i opraw,

stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.

6.12. Linia kablowa, uziomy

W czasie wykonywania i po zakoriczeniu robot kablowych nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce
pomiary:

gfebokos¢ zakopania kabla,

grubos$c¢ podsypki piaskowej nad i pod kablem,

odlegtosc folii ochronnej od kabla, rezystancje izolacji Zyt kabla.

Pomiary nalezy wykonywac co 10m budowanej linii kablowej, za wyjgtkiem pomiaroéw rezystancji i
ciggtosci zyt kabla. Ponadto nalezy sprawdzi¢ zageszczenie gruntu nad kablem i rozplantowanie
nadmiaru ziemi.

6.13. Instalacja przeciwporazeniowa

Podczas wykonywania uzioméw tasmowych nalezy wykonac¢ pomiar gtebokosci utoZzenia bednarki
oraz sprawdzi¢ zageszczenie i rozplantowanie gruntu. Pomiary gtebokosci utozenia bednarki nalezy
wykonywac co 10m, przy czym bednarka nie powinna by¢ zakopana ptycej niz 60 cm. Po wykonaniu
uziomoéw ochronnych nalezy wykonac pomiar ich rezystancji. Otrzymane wyniki nie mogg by¢ gorsze
od wartosci podanych w dokumentacji projektowej. Po wykonaniu instalacji oswietleniowej nalezy
pomierzy¢ (przy zerowaniu) impedancje petli zwarciowej dla stwierdzenia skuteczno$ci ochrony
przeciwporazeniowej. Wszystkie wyniki pomiaréw nalezy zamie$ci¢ w protokdle pomiarowym ochrony
przeciwporazeniowey.

6.14. Pomiar natezenia oswietlenia

Pomiary nalezy wykonywac po uptywie co najmniej 0,5 godz. od wigczenia lamp. Lampy przed
pomiarem powinny byc¢ wySwiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary nalezy wykonywac przy
suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazddw, pieszych i jakichkolwiek obcych obiektow
mogacych znieksztafci¢ przebieg pomiaru. Pomiarow nie nalezy przeprowadzac podczas nocy
ksiezycowych oraz w ztych warunkach atmosferycznych (mgta, $niezyca, unoszacy sie kusz). Do
pomiaréw nalezy uzywac przyrzgddéw pomiarowych o zakresach zapewniajgcych przy kazdym



pomiarze odchylenia nie mniejsze od 30% catej skali na danym zakresie. Pomiary natezenia
oS$wietlenia nalezy wykonywac za pomocg luksomierza wyposazonego w urzgdzenie do korekcji
katowej, a element $wiattoczuty powinien posiadac urzadzenie umozliwiajgce doktadne
poziomowanie podczas pomiaru.

6. 15. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi elementami robot.

Wszystkie materiaty nie spetniajagce wymagan ustalonych w odpowiednich specyfikacjach
technicznych zostang przez Inzyniera odrzucone. Wszystkie elementy robot, ktére wykazujq
odstepstwa od postanowien specyfikacji, zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt
wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robét

Obmiar Rob6t bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowg i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie. Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych Robét i o terminie obmiaru co najmniej
3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru Obmiardéw. Jakikolwiek btgd lub
przeoczenie (opuszczenie) w iloéciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej w
Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich Robot.
Bfedne dane zostang poprawione wedtug instrukcji Inzyniera na pismie. Obmiar gotowych Robot
bedzie przeprowadzony z czestoScig wymagang do celu miesiecznej ptatno$ci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania iloSci Robét i materiatow

Obmiary bedg dokonywane elementami w kolejnoSci:

linia izolowana napowietrzna o$wietleniowa

Pomiar dtugosci przewodbéw bedzie mierzony miedzy skrajnymi stupami.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Roboét bedg zaakceptowane
przez Inzyniera. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajq badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiadac wazne
Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie przez caty
okres trwania Robdot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem Robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach. Obmiar Robét zanikajgcych przeprowadza
sie w czasie ich wykonywania. Obmiar Robo6t podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich
zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedgq wykonywane w sposéb
zrozumiaty

i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice
mogg byc¢ dofgczone w formie oddzielnego zatgcznika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzoér zostanie
uzgodniony z inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robdét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi wstepnemu

d) odbiorowi koricowemu.

8.1. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci i jako$ci
wykonywanych Robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér Robot
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu Robdt. Odbioru Robdét dokonuje
Inzynier. Gotowo$¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika



Budowy i jednoczesnym powiadomieniem InZyniera. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
Jjednak nie péznigj niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera . Jako$¢ i ilo$¢ Robdt ulegajgcych zakryciu ocenia InZynier na
podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badar i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjgq Projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czesciowy

Odbior czeSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru cze$ciowego
Robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robdét. Odbioru Robét dokonuje
Inzynier.

8.3. Odbiér wstepny Robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich
iloci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie Robodt oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera. Odbioru ostatecznego Robét dokona komisja
wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecno$ci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca Roboty
dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw,
oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robét z Dokumentacjg Projektowg i ST . W toku odbioru
ostatecznego Robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow robdt
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania Robot uzupetniajgcych i Robot
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot
uzupetniajgcych komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego. W
przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robd6t w poszczegoéinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjq Projektowg i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz bezpieczenstwo ruchu,
komisja dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robét w stosunku do
wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru wstepnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokdt odbioru
ostatecznego Robdt sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Do odbioru
ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
Dokumentacje Projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowas, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji Umowy.
. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne).
. Recepty i ustalenia technologiczne.
. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.
. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiardéw (oryginaty).
. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badar i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i
ew. PZJ.
7. Deklaracje zgodno$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i
ew. PZJ.
8. Opinie technologiczng sporzgqdzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréow
zatgczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ .
9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszgcych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robdt witascicielom urzadzer.
10. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg Robot i sieci uzbrojenia terenu.
11. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczey.
12. Instrukcje eksploatacyjne.
W przypadku gdy wedtug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedq
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego Robot.
Wszystkie zarzgdzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedq zestawione wedfug
wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania Robdt poprawkowych i Robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.
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8.4. Odbiér koncowy
Odbioér konncowy polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie



dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 7.3.
,Odbiér wstepny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogélne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg
ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Cena
Jjednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnoSci,
wymagania i badania sktadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji
Technicznej i w Dokumentacji Projektowej. Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe bedg obejmowac:
robocizne bezposrednig wraz z kosztami,

warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi kosztami
ubytkow i transportu na plac budowy,

wartos$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

koszty po$rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczac¢ podatku VAT.

Zataczniki:

Projekt budowlano-wykonawczy ,,Budowa oswietlenia ulicy Jabtoniowej i ulicy O.M. Kolbego -
PROJEKTOWANIE | NADZORY Wodzistaw Sl..

Przedmiary robét ,Budowa o$wietlenia ulicznego w Wodzistawiu Sl. — ulica O.M. Kolbego”.
Informacja dotyczgca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
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