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1. OPIS TECHNICZNY.
1.1. Podstawa opracowania.
- Zlecenie Pracowni ,PROEKOQO"- mgrznWojciech Brewczgski -autora opracowania projektiuzzia
cieplnego - brara technologiczna,
- brak danych geologiczno - gorniczych o tereniekt@aym zlokalizowany jest budynek, w ktGrym
adaptowana jest piwnica

- obowhzujace przepisy i zasady sztuki budowlane.

1.2. Cel i zakres opracowania.

Celem opracowania jest zaprojektowanie razai konstrukcyjnych umadiwiajacych realizagj
wezta cieplnego w istniegej piwnicy budynku segmentu przy ul. Pitsudskiego3 w Wodzistawiu
Slaskim. Projektowane przedsizigcie wymaga wprowadzenia do piwnic guizex technologicznych o
znacznych gabarytach adtkonieczné¢ obnizenia posadzki w &&ci piwnicy o 30cm oraz wykonanie
otworu technologicznego przejowego, ktory po realizacji robot zostanie zamumow Otwor
technologiczny dla wprowadzenia do piwnicy adzen, bedzie przed wykonaniem przeéhw scianach,
zaopatrzony w nadp#a stalowe. Opis robét z podaniem koniecznych dénspea wymogow - podano

ponizej. Szczegotowe rozwzania konstrukcyjne pokazano na rysunkach.



2 SPECYFIKACJA TECHNICZNA DLA ROBOT OBJETYCH PROJEKTEM.

| SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA B.01.00.00. R OBOTY
PRZYGOTOWAWCZE

1. Wsiep.
1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikacghtécznej § wymagania dotycge wykonania

i odbioru robot rozbiorkowych. W tym projekcie dabibt rozbiorkowych nate bedzie :

a) rozbiérka posadzki betonowej wraz z izalgmpziomy i podktadem w wyznaczonej €zi piwnicy —

jak pokazano na odpowiednich rysunkach.

b) bruzdowanie istniegychscian ceramicznych dla wstawienia i umocowania

nadpray stalowych (oddzielne SST dla stali)

c) rozbiorki fragmentéwscian tradycyjnych ( po zamontowaniu w nich nadgrg dla realizaciji

przebicia - otworéw technologicznych transportowsltd uradzer grzewczych.

UWAGA: rozbiorki posadzek natg poprzedzi wykonaniem kilku przekdi kontrolnych posadzki —
dla sprawdzenia czy nie wypuje woda gruntowa o zwierciadle nggm ( wéwczas prace nélg

prowadz¢ pod nadzorem geotechnika ). Prace wyburzeniowedzex wykonywé sukcesywnie,
fragmentami.

1.2 Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosovjaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3 Zakres robdt obiych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujszystkie czynn&ci umazliwiajace i majce na celu

wykonanie rozbidrek wyspujacych w obiekcie.
W zakres tych rob6t wchodz
B.0I.01.00-Rozbiorki

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podawane w tej SSE sgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.

l.5. Ogbhe wymagania dotyaze robat.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jaékavykonywania robot, ich zgodsé z dokumentagj
projektowa, SST i poleceniami uprawnionegaymiera kierugcego robotami.

PRZY WYKONYWANIU OTWOROW KOMUNIKACYJNYCH W SCIANACH NOSNYCH DLA
TRANSPORTU URADZEN TECHNOLOGICZNYCH (CIEPLOWNICZYCH) BEZWZGEDNIE
WYMAGANY JEST CIAGLY NADZOR UPRAWNIONEGO INNYNIERA KIERUJACEGO
ROBOTAMI. WYMOG TEN DOTYCZY TAKZE WYKONANIA NADPROZY STALOWYCH
PRZED REALIZACA OTWOROW WSCIANACH.



2. Materiaty.

2. |. Dla robét wg B.O | .01.00 materiaty nie wystja.

3. Sprzet.

3. |. Do rozbidrek stosowaneday mtoty udarowe pneumatyczngcene oraz miotki, przecinaki.
4. Transport.

Transport materiatéw z rozbiérki samochodamgzarowymi.

Przewaony tadunek zabezpieazprzed spadaniem i przesuwaniem.

5. Wykonanie robat.

5.1. Roboty przygotowawcze.

Przed przysipieniem do robot nahy:

- ogrodzt i oznakowa teren zgodnie z wymaganiami BHP,

- wytaczy¢ napkcie w instalacji elektrycznej piwnicswietlenie prowadzi zezrédta energii poza
piwnica.

- zabezpieczywszelkie instalacjedalace w rejonie prac rozbiérkowych przed zniszczeniem.
5.2. Roboty rozbiérkowe.

Roboty prowadz zgodnie z rozpoemizeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.2003 (Dz.U. Nr 47 p6z. 401) w sprawie bezmestwa i higieny pracy podczas
wykonywania rob6t budowlanych.

5.2.1. Rozbiodrka posadzki.

(1) Wykona przekucia kontrolne w kilku miejscach w obegtiggeotechnika

( 2 ) Wykonanie rozkéikontrolnych przy fundamentach - dla oltemia czy prowadzone rozbioérki nie
beda kolidowa z fundamentami

( 3) Rozkucie posadzki przyyciu recznych miotow udarowych

(4) Zerwanie izolacji poziome]

(5) Rozbiérka podbudowy posadzki - do poziomam4onizej obecnego poziomu posadzki.

(6 ) Wywoz gruzu na wysypisko.

( 7)) Uporadkowanie terenu robaot i terenu, gdzie odbywaksitadunek gruzu.

5.2.2_ Rozbidrka fragmentoseian - przebicia dla otwordéw transportowych.

(1) Przed rozbidek scian - pasy stropuasiadupce zesciam, w ktorej kxda otwory: NALEZY
PODSTEMPLOWA®C STROP. W TYM REJONIE STROP MUSI EYOPARRTY NA RYGACH |
STEMPLACH BEZPGREDNIO PRZY SCIANIE (ok. 30 cm od licasciany) | W ODLEGLGCI
,00m OD LICA SCIANY. SZEROKGSC PODPARCIA STROPU: JAK SZEROK
WYKONYWANEGO OTWORU PLUS PO 1,00m Z KBDEJ STRONY PRZYSZLEGO OTWORU.
(2) Roboty mana wykonyw& po osadzeniu i zmontowaniu stalowych nadprdla przysztych
otworow.

(3) gruz z rozbiorki wywig¢ na wysypisko - w kosztorysie kalkulowany jest odwia odlegté¢ do
5



25 km.

(4) dla otworu wscianie zewntrznej naley najpierw wykona rozbidrke chodnika, krawznika
oraz wykop z zachowaniem spadku padigruntowego umaiwiajacego wprowadzenie do piwnicy
urzadzen technologicznych. W tym celu po wykonaniu wykopw €kosie) pod nadzorem firmy, ktéra
bedzie dostawg urzadzen technologicznych i ktéraedzie montowa te uradzenia -nalgy wykona
wylewke z chudego betonu o grudme 10 cm w spadku - dla bezpiecznego wprowadzemgaen.

(5) zieme z wykopu sktadowa obok. Jéli grunt rodzimy jest sypki - wykorzystana zasypk
wykopu. Jéli grunt nie kzdzie s¢ nadawat do zagzczenia - trzeba go wywie na sktadowisko - do
25km. Wowczas na zasypki trzeba przysigrunt niespoisty, dagy sk zag:scic.

(6) po wprowadzeniu uggzen i odtworzeniusciany zewrtrznej - nascianie wykona rapowlke
oraz izolacg pionows i tynk

(7) otwér w gruncie zasypaz zagszczeniem warstw (co 25cm). Waktowtornego modutu
odksztatcenia Ev2 = 80 MPpa, stosunek Ev2/ Evj<2/2adane przed uteniem chodnika.

(8) Utozy¢ z powrotem rozebrany chodnik, kramik, uprzitnaé teren robét

| przywrOck pierwotny stan.

6. Obmiar robét (szczego6towe w kosztorysie opracowanym przez specjalig}

7. Odbior robot.

Wszystkie roboty olafe B.OIl.00.00 podlegajzasadom odbioru robot zanikeych.

8. Uwagi szczegotowe.

8.1. Materiaty uzyskane z rozbiérek do ponownegaddwania zakwalifikuje uprawniony gnier
(kierownik prac)

8.2. llcéci robot rozbiérkowych magulec zmianie na podstawie decyzji uprawnioneggyniera.



ll. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA B.02.00.00.
ROBOTY ZIEMNE

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikac@htecznej § wymagania dotyce wykonania
i odbioru robo6t ziemnych..

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosovjaka dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu robot ziemnych.
1.3. Zakres robot oblych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujyszystkie czynnai umazliwiajace i majce na celu

wykonanie robot ziemnych wygiujacych w obiekcie olgtym kontraktem.

W zakres tych rob6t wchodz

B.02.01.00 Wykopy

B.02.03.00. Zasypki

B.02.04.00. Transport gruntu

| .4 Okre&lenia podstawowe

Okreslenia podawane w tej SS§ sgodne z odpowiednimi normami i wytycznymi.

1.5. Ogoélne wymagania dotyg=e robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kach wykonywania, ich zgodsé z dokumentagj
projektowa, SST i poleceniami uprawnionegazymiera.

2. Materiaty.

2.1. Do wykonania robot wedtug B.02.01.00 materiag/wystpuja.

2.2. Do zasypania wykopow wedtug B.02.03.00zenby¢ grunt wydobyty z tego samego wykopu pod
warunkiemze jest to grunt sypki (dagy sk zag:sci¢), nie zamarzrty, bez domieszek humusu.

O zastosowaniu na zasyplgruntu wydobytego z wykopu zadecyduje uprawniongyrier lub
uprawniony geotechnik obstugaly cate zlecenie. de grunt z wykopu nie kdzie s¢ nadawat na
zasypki - nalgy zastosowa na spodnie warstwy tlucagmaze by z tupka przepalonego). Pageszy
od gkbokasci 60cm pod poziomem terenu nalestosowa na zasypki kruszywa naturalne (tlusze
klinice lub pospotkizwirowo-piaskowe).

3. Sprzet

Roboty maj by¢ wykonywane ¢cznie. Brak danych o instalacjach podziemnych veniej wykopu
przy istniepcym okienku piwnicoméciana zewatrzna ¢ A) wobec czego wykluczaeivykonywanie

wykopow sprztem mechanicznym.



3. Transport.

Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Odwogruntu (na odlegks do
25km w miejsce wskazane przezzyniera) nasipi w przypadku j&i grunt z wykopu zostanie
zakwalifikowany jako nie dagy sk na zasypki. Wéwczasiaalery dowiez¢ grunt na zasypki.

4. Wykonanie robot.

5.1. Wykopy wedtug B.02.01.00.

W trakcie prowadzenia wykopow zachawastraznos¢, aby nie naruszyinstalacji podziemnych, ktére
mog by¢ utozone w rejonie wykopu. W przypadku wygtenia takich instalacji natg przerwa roboty

I razem z projektantem bran technologicznej ustalj czy maliwe jest wprowadzenie do piwnicy
urzadzen technologicznych bez przektadania instalacji peamiych. Mogce wynikra¢ w takim
przypadku przektadki instalacji -etla robotami dodatkowymi. W przypadku kolizji z instejami
podziemnymi uprawniony kynier prowadacy roboty mae wnioskowdé o zmiar lokalizacji otworu
technologicznego viécianie zewntrznej, co mae by zrealizowane po wyezniu zgody projektanta.
Rowniez w takim przypadku zwkszy se¢ zakres robot ziemnych. @lokas¢ wykopu: do poziomu

nowej posadzki t.j. o 30cmglliej od obecnego poziomu posadzki piwnic.

UWAGA:

Nie zaliczono do robo6t ziemnych usegie z piwnic warstwy podi@a istniejce] posadzki:
potraktowanie te roboty jako demoni@ozbidrka) istniejcej posadzki betonowe;j.

UWAGA:

Wykop zabezpieczy teren ogrodZi aby uniemaliwi ¢ dostp do wykopu osobom niepowotanym.

5.2. Zasypki wedtug 8.02.03.00.

5.2.1. Wykonawca ni@ przysipi¢ do zasypywania wykopu po uzyskaniu zezwolenigrirera, co ma
by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

5.2.2. Warunki wykonywania zasypki

(1) Zasypanie wykopu winno bywykonane bezpwoednio po zamurowaniu otworu transportowego
w $cianie zewntrznej, zarapowaniu i zaizolowaniu pionoweégiany (izolacja musi wyscht
catkowicie przed zasypaniem).

(2) Uktadanie i zagszczanie gruntu natg wykonywa warstwami o nyzszaci 25cm. Kada
warstwe zag:sci¢ do osagniccia wskanika zagszczenia Is - 0,95.

(3) Uktad& zasypk w sposob gwarantagy nie uszkodzenie izolacji pionowajiany.

6. Kontrola jakosci robot.

Sprawdzenie i odbidr robot ziemnych powinny lsyykonane zgodnie z normami PN-B-06050 : 1999
Geotechnika, Roboty ziemne, Wymagania ogélne. BI8931-12 Oznaczanie wskiika zagszczenia

gruntow.



UWAGA:

Po wykonaniu robo6t ziemnych zalazonych uzyskaniem odpowiednich parametréow mechapah
nalezy odbudowa chodnik i kravgznik.

7. Obmiar robot.

Wykonawca robot ziemnych w porozumieniu z dostawzadzen technologicznych i ekipmontupca
te uradzenia- winien ustalé niezlzgdne gabaryty wykopu. Zdaniem projektanta konstiukgimiary
rzutu wykopu (u podstawy) winny bynie mniejsze i 220 x 200cm, a gbokas¢ nie mniejsza i
180cm. W gabarytach rzutu nayeuwzgkdni¢ bezpieczne nachylenie skarp wykopu.

8. Odbior robot.

Wszystkie roboty olte B.02.00.00. podlegagasadom odbioru robot zanikeych.



. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA B.08.00.00
ROBOTY MUROWE

1. Wstep
1.1. Przedmiotem tej specyfikacji szczegdtowemwymagania dotyce wykonania i odbioru muréw
Z materiatdbw ceramicznych.
1.2 Zakres stosowania SST.
Szczegotowa specyfikacja (jak poprzednie) jests@t@na jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji rob6t murowych.
1.3. Zakres robot oéych SST.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnii umazliwiajace i majce na celu
wykonanie muru zewgtrznego (odtworzenie - zamurowanie pfzg technologicznego) oraz obrabk
wykonanych prz&f i pomieszczé technologicznych wcianach wewetrznych.
Stosuje si zatem:
B.08.01 .0Gciany z cegly peinej
B.08.04.00scianki dziatowe
1.4. Okrdlenia podstawowe
Okreslenia podane w tej SSh ggodne z obowzujacymi odpowiednimi normami
1.5. Ogodlne wymagania dotygz robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékach wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj
projektowa, SST i poleceniami ltyniera,
2. Materiaty.
2. 1. Woda do zapraw - zdatna do picia
2.2. Cegta budowlana petna klasy 15 (odpowiggapormie PN-B-12050 : 1996).
2.3. Zaprawa cementowa marki 5.
2.4. 1zolacja pionowa muru (po orapowaniu) lzogasR+P.
3. Sprzet
Brak ograniczé dla sprztu
4. Transport
Dowolnesrodki transportu: zabezpieazynateriaty przed uszkodzeniami.
5. Wykonanie robot
Zamurowanigciany zewgtrznej naley wykona zgodnie ze sztukmurarsk.
Spoiny poziome o gruloi 12mm, spoiny pionowe o grufim 10mm. Spoiny petne. Rapowka
cementowa, zewitrzna na wykonanym zamurowaniu. Od wewn zamurowanie otynkowaynkiem
cementowo-wapiennym.
6. Kontrola jakosci.
Skontrolowa jakos¢ cegty oraz na bigco sktad zaprawy murarskiej
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7. Obmiar robét wedtug szczegotowego kosztorysu

Wykonanie écianek dzialowych w pomieszczeniach technologichngiciany wewgtrzne) - patrz
rysunek.

Szerokd¢ otworu (przebicia) wicianie zewntrznej : 100cm. Wysoké otworu do zamurowania okoto
180cm. Na takiej powierzchni uona te bedzie rapowka, tynk wewttrzny i zewrtrzna izolacja
pionowa (lzoplast R+P).

8. Odbidr robot

Odbiér robdét murarskich nagtuje przed tynkowaniem. Wszystkie roboty ¢bjB.08.00.00 podlegaj
zasadom odbioru rob6t zanikeych. Teren po uki@zeniu robot naley uprztnad.

9. Normy

PN-68/B-10020 Roboty murowe z ceglty. Wymaganiaddvaa przy odbiorze oraz stosowane normy
materiatowe.

11



IV.SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY ZELBETOWE: B.03.00.00.
ZBROJENIE BETONU B.04.00.00.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem SSTaswymagania dotycice robot zelbetowych dla wykonania dwoch szczelnych
wanien zelbetowych w piwnicy - przeznaczonych jako podstawsciany boczne pogbienia dla
urzadzen technologicznych.

2. Materiaty

Stal zbrojeniowa klasy A Ill: BSt500

Beton:zwirobeton B25 klasa szczel§w W8.

Beton winien by dostarczony z betoniarni gwaranitg] otrzymanieswiadectwa jakéci betonu po
28dniach od zabetonowania szczelnych wanien.

UWAGA: w cale] specyfikacji okrdenie ,wykonanie" oznacza wykonanie zgodnie z pkige i
monta w miejscu przeznaczenia.

1.4. Okrdlenia podstawowe

Okreslenia podane w tej SSh ggodne z obowizujacymi normami i wytycznymi.

1.4. Ogodlne wymagania dotygz robot.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonania robét, ich zgodsdz

dokumentagj projektows, SST i poleceniami uprawnionegaymiera.

Do konstrukcji stalowych stosujegsstal profilovg w gatunku St3S (alternatywa:

S235JRG2 wedtug EN10025)

Ceowniki - wedtug PN-EN 10279 : 2003

Katowniki -wedtug PN-EN 10056-2 : 1998

i PN-EN 10056-1 : 2000

dla ksztattownikow zamkatych i krat - wymogi normowe podano w punkcie ISST. Padczenie
spawane §rubowe.

Powtoki malarskie antykorozyjne: podwojna warstwllIKOR-u (grunt + podkiad) i jedna warstwa
nawierzchniowa — chlorokauczukowa.

Kontrola stali: Irzynier dokonuje odbioru stali dostarczonej na bugaxpisem do dziennika budowy.
3. Sprzet

3.1. Nadpraa i konstrukcje krat ddla montowane ¢cznie jedynie dostarczenie elementow -
samochodami.

3.2. Sprzt do robot spawalniczych.

Stosowany spez spawalniczy powinien unibwi ¢ wykonanie zczy o grubéci scianek 5mm bez ich
12



uszkodzenia ( przepalenia).
3.3. Po 4czenia naruby. Mazna stosowadowolny sprzt.
4. Transport
Dowdz na budowsrodkami transportu dostosowanymi do wielgiadrogi lokalne;j
wewmntrzosiedlowe).
5. Wykonanie robot

B. WYKONANIE NADPROZY DLA PRZEBKC TECHNOLOGICZNYCH.
(1) Podstemplowanie stropu nad piwnita stabilnym podtau: na wykonanej nowej ptycie posadzki.
Jeili stemple lrda opierane na gruncie - to zas$pednictwem bali drewnianych podkiadanych pod
stemple. Podstemplowanie machysytuowane bezgcednio przyscianie, w ktorej ma ki wykonany
otwor (okoto 30cm odsciany) oraz w drugim kxlzie -okoto 1,00m odiciany. Na rygi poziome
podpierajce stosowa bale o grubéci 5cm. Szerok& podparcia stropu - to wymiar szerdkp
przysztego otworu (np. 170cm) plus po 100 cm 2zdka strony (czyli acznie 370cm). Stemple
stabilizowa zastrzatami.
(2) Wykucie bruzdy z jednej strony muru - nahlgikas¢ réowna szerokdci stopki pojedynczego
dzwigara stalowego nadpra (dla ceownika 200: 75mm) plus 2cmacknie gebokas¢ bruzdy: 9,5cm.
(3) Wprowadzenie z jednej strony do bruzdyvajana stalowege ceownik C200. Zaklinowanie
(stabilizacja) ceownika. Przewiercenie otworow ngolv muru dlasrub spinagcych oba ceowniki
stanowace nadpree stalowe.
(4) Podbicie szczelne muru - wprowadzenie nawighrem stalowym zaprawy ekspansywnej
SIKAGROUT
(5) Wykonanie bruzdy z drugiej strony mudla drugiego dwigara stalowego (stanoxgego po
skreceniu jedno nadpe@ z pierwszym ceownikiem). @dokas¢ bruzdy w murze - rownie9,5cm.
(6) Powkkszenie otworéw dla skcenia obu gaki nadpraa. Do powikszonych otworow wiayé
rurki grubagcienne fi 30mm (o grubdgi scianki 4mm, wewatrz ktorych wprowadzone ¢da (po
wiozeniu drugiej gafzi stalowego nadpa) sruby MI6.
(7) Osadzenie w wykutej brdzie drugiego #wigara stalowego ceownik C200. Zaklinowanie
ceownika w murze.
(8) Skrcenie dwoch gaki stalowego nadpe@a srubami M16 w rozstawie co 50cm
(9) Podbicie drugiego ceownika zapraekspansywsn SIKAGROUT - wypetnienie szczeliny ponad
gorm potka nadpraa @ do gornej krawdzi wykutej bruzdy.
(10) Pozostawienie nadp@ do osigniccia docelowej nénosci zaprawy ekspansywnej.
(11) Wykucie eczne (z wykorzystaniem miotdw pneumatycznych, elektrycdt) otworow
przegciowych dla transportu ugdzen grzewczych.
(12) Rozbiorka stemplowania.

UWAGA: oparcie stalowych nadpty z kazdej strony muru: minimum 30cm.
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6. Kontrola jakosci robot

Kontrola polega na sprawdzeniu zgostriavykonania robot z projektem oraz wymaganiamigoghi
w normie PN-B-06200 : 2002

7. Obmiar roboét.

- w kosztorysie. I16¢ stali przedstawiono na rysunkach konstrukcyjnych

8. Odbior robot.

Wszystkie roboty olgie B.07.00.00 podlegagasadom odbioru rob6t zanikeych.

9. Normy

PN-B-06200 : 2002 Konstrukcje stalowe budowlaneriki wykonania i odbioru. Inne normy wsj
wymienione,

UWAGA dotyczaca wszystkich specyfikacji:
Podstawy ptatnii okreslone kda w umowie z Inwestorem. Dokumentem niedbym dla realizacji

ptatnaci jest protokét odbioru robot podpisany przez worenego Irkyniera prowadgcego prace
(Wykonawe) oraz uprawnionego Inspektora Nadzoru - reprezgreggo Inwestora.

Opracowat:
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