SPECYFIKACJA TECHNICZNA ST-E

L.LWYKONANIE I ODBIOR ROBOT

1. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej ( ST ) sa wymagania dotyczace wykonania 1
odbioru robot zwiazanych z wykonaniem instalacji elektrycznej oraz AKPiA dla instalacji
kolektorow stonecznych na potrzeby c.w.u. budynku mieszkalnego przy ul. Pilsudskiego 3-9 i
ul. Jana 12 w Wodzistawiu Slaskim.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

Niniejsza Specyfikacja Techniczna przeznaczona jest do stosowana jako dokument
umowny przy zlecaniu i realizacji robdt objetych zadaniem jak w punkcie 1.1. Niniejszy
dokument, jako element skltadowy calej dokumentacji nie moze funkcjonowad
samodzielnie, a musi by¢ rozpatrywany lacznie z dokumentacja techniczna.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Zakres, ktorego dotyczy niniejsza ST, obejmuje roboty iczynnos$ci umozliwiajace i
majace na celu realizacje wszelkich robdt objetych Dokumentacja Techniczna dla
wymienionego w punkcie 1.1 zadania, a to:

- roboty przygotowawcze

- roboty montazowe

- roboty instalacyjne
- pomiary powykonawcze

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z polskimi normami i wytycznymi.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonania robot i ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa , ST, i poleceniami inspektora.

1.6. Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze wykonawcy Plac Budowy wraz ze
wszystkimi wymaganiami, uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, przedmiarem robot
1 Specyfikacja Techniczna.

1.7. Dokumentacja Powykonawcza

Wykonawca zobowiazany jest do wykonania dokumentacji powykonawczej. Koszty
wykonania dokumentacji powykonawczej w catosci obciazaja Wykonawce.



1.8. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego (mozliwos$¢ dojazdu do
posesji) na Terenie Budowy, do zabezpieczenia Terenu budowy w okresie trwania
realizacji Umowy az do zakonczenia i odbioru koncowego robot. W czasie wykonywania
robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urz
adzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly, zapewniajac w
ten sposob bezpieczenstwo 1 pieszych oraz ogrodzenia, porgcze, znaki ostrzegawcze,
wszelkie inne $rodki do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych. Wykonawca
zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapodr i znakoéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze  wzgledu bezpieczenstwa. Fakt przystapienia do robot
powodujacych utrudnienie Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z inwestorem oraz przez umieszczenie tablic informacyjnych. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy jest wlaczony w cen¢ umowy inie podlega odrebne;j
zaplacie.

1.9. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i
wykonczenia robot Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace
na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm dotyczacych ochrony §rodowiska na terenie i
wokot Terenu Budowy.

1.10. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej, tacznie z
utrzymaniem wymaganego sprawnego sprzg¢tu przeciwpozarowego. Materiaty fatwopalne
beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem o0s6b trzecich.

1.11. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne. Takie jak rurociagi, kable itp.

1.12. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. Wykonawca ma obowiazek zadba¢, aby personel nie
wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

1.13. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong zrealizowanych robot i za wszelkie materiaty

oraz urzadzenia uzywane do robdt od daty rozpoczgcia realizacji do daty odbioru koncowego
robot. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru koncowego. Utrzymanie



powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla lub jej elementy byty w
zadawalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru koncowego.
1.14. Stosowanie si¢ prawa innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy 1 wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami
1 bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisoéw 1 wytycznych
podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY

Wszelkie materiaty, wyroby i1 urzadzenia zastosowane w Dokumentacji Projektowej mozna
zastapi¢ rownowaznymi stosujac te same parametry techniczne i wymagania funkcjonalne
poparte certyfikatami, §wiadectwami dopuszczenia, atestami w zalezno$ci od wymagan
wynikajacych z odpowiednich przepisow.

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ materiaty i wyroby zgodnie z wymaganiami DP
i niniejszych ST. Nie przewiduje si¢ dostarczania materialdw badz wyroboéw przez
Zamawiajacego.

Wykonawca powiadomi Inspektora o wyborze materiatu. Wybrany 1 zaakceptowany
rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inspektora.

2.2. Stosowanie materialow

Wykonawca do wykonania zadania powinien stosowa¢ materialy, ktore posiadaja:

- certyfikat na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow 1 dokumentow technicznych

- deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci z aprobata techniczna, dla ktérych nie
ustalono Polskiej Normy

2.3. Przechowywanie skladowania i materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bgda potrzebne
na budowie, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem zachowaly swoja jakos¢ 1
wlasciwo$¢ do robot oraz byly dostgpne do kontroli Inwestora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$§¢ wykonywanych robot 1 wilasciwosci przewozonych
materiatow.

Transport nalezy prowadzi¢ przestrzegajac wytycznych normowych dla poszczegdlnych
materialow 1 wyrobow oraz zgodnie z zaleceniami producentow i dystrybutordw.



Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych robdét, za ich zgodnos¢ z DP, ST, PZJ,
harmonogramem robdt oraz poleceniami Inspektora. Decyzje Inspektora w sprawach
akceptacji materialdow 1 elementdw robot musza by¢ oparte na wymaganiach zawartych
w Umowie, Dokumentacji Projektowej i Specyfikacjach Technicznych.

Nastepstwa jakiegokolwiek biedu w robotach spowodowanego przez Wykonawce zostana
poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.

Polecenia Inspektora beda wykonywane nie pOzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozba zatrzymania robot.

5.1. Instalacje elektryczne

W zakres opracowania wchodzi:
- rozdzielnie elektryczne
- instalacja o$wietlenia og6lnego
- instalacja o§wietlenia ewakuacyjnego
- instalacja gniazd wtyczkowych
- instalacja obwodow sitowych
- instalacja sterowania
- instalacja zasilania rozdzielni

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoSci

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrolg robot 1 jakosci materiatdéw. Zapewni on
odpowiedni system kontroli, personel, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia i przyrzady
niezbgdne do pobierania probek badan 1 pomiaréw materialdw oraz robot. Inspektor moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenie badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania
materialdw robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z
wymaganiami i normami.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania 1 pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
nalezy stosowa¢ wytyczne krajowe lub inne procedury zaakceptowane przez Inspektora.
Przed przystapieniem do pomiaréw i badah Wykonawca powiadomi Inspektora o rodzaju,
miejscu 1 terminie badania.

Wyniki pomiardéw i badah Wykonawca przedstawi na piSmie do akceptacji Inspektora.



7. ODBIOR ROBOT

7.1. Odbidr czeSciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonania rob6t. Odbioru czgsciowego
robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym.

7.2. Odbior koncowy

Odbidr ostateczny 1 koncowy polega na finalnej ocenie wykonania robdt w odniesieniu do ich
jakosci, ilosci 1 warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru
ostatecznego koncowego stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora. Odbidr ostateczny
koncowy robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora zakonczenia robot i przyjgcia dokumentdw wymienionych
ponizej. Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w
obecnosci Inspektora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan, pomiarow, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonania robot z przedmiarem i ST. W toku ostatecznego odbioru komisja
zapozna si¢ z protokotami robdt zanikowych i ulegajacych zakryciu oraz robot
poprawkowych i uzupetiajacych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin
odbioru ostatecznego koncowego. W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos$¢
wykonanych robot poszczegdlnych rodzajach robdt nieznacznie odbiega od wymaganej w ST
z uwzglednieniem tolerancji 1 nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

7.3.. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego koncowego robot jest

Protokét Ostatecznego Odbioru Robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez

Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowaé nastgpujace

dokumenty:

- Dokumentacj¢ Powykonawcza

- Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych

- Protokoty z pomiaréw instalacji elektrycznej, tj.: ochrony przeciwporazeniowej,
rezystancji izolacji obwodow NN 1 kabli, badania wytacznikdéw réznicowo-pradowych
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci zabudowanych materiatéw

W przypadku, gdy wg komisji dokumenty odbioru nie beda przygotowane do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robot.

7.4. Odbior pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad i
usterek stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu. W trakcie
trwania okresu gwarancyjnego Zamawiajacy moze dokonaé przegladu gwarancyjnego, o
ktorym bedzie powiadamial pisemnie Wykonawce.



8. PODSTAWA PLATNOSCI

Warunki ptatnosci ustala Wykonawca z Inwestorem po wygranym przetargu. Ceng nalezy
przyjmowaé zgodnie z obmiarem i1 oceng jakosci wykonanych robdt na podstawie atestow 1
ogledzin sprawdzajacych.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-ICE 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnieni bezpieczenstwa. Ochrona przeciwpozarowa.

PN-ICE 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie srodkéw ochrony dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Postanowienia ogdlne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzenie odbiorcze.

PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obciazalno$¢ pradowa dtugotrwata przewodow.
-PN-IEC60364-4-443:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed przepigciami
atmosferycznymi i faczeniowymi.

-PN-IEC61024-1 Ochrona odgromowa w obiektach budowlanych.

-PN-EN12461-1 Oswietlenie wnetrz Swiatlem elektrycznym.



II. WYKONANIE ROBOT ELEKTRYCZNYCH

KOD CPV :45310000-3 - roboty w zakresie instalacji elektryczne;j
1.Wymagania ogélne

1.1.Zasilanie

Zasilanie rozdzielni RW-K odbywac si¢ bedzie z rozdzielni glownej, ktora zlokalizowana jest
na pigtrze klatki schodowej. W miejsce skrzynki bezpiecznikowej zabudowac¢ skrzynke¢ SB i
wyprowadzi¢ zasilanie do rozdzielni RP, w ktdrej przewidziano pomiar energii elektryczne;.
Z rozdzielni RP zasilana jest rozdzielnia RW-K.

1.2.Instalacja elektryczna

W pomieszczeniach remontowanych przewidziano oswietlenie swietlowkowe oraz gniazdka
wtyczkowe 1-faz. i 3-faz

Przewody do gniazdek wtyczkowych, wyltacznikéw 1 opraw prowadzi¢ pod tynkiem z
osprz¢tem hermetycznym podtynkowym.

Przewody do urzadzen technologicznych wewnatrz kottowni prowadzi¢ w korytkach.
Przewody do czujnikow temperatury prowadzi¢ w korytkach przedziatowych.

Przewod do czujnika temperatury baterii kolektorow, na zewnatrz wezla cieplnego prowadzi¢
w rurce ostonowej. Przy podej$ciu do obudowy czujnika w kolektorze stonecznym, przewod
ostoni¢ w rurce metalowej typu PESZEL.

Przy podejsciach do urzadzen, przewody prowadzi¢ w rurkach ochronnych.

Typy 1 przekroje przewodow opisano na schematach ideowych.

1.3.Sterowanie elektryczne

Sterowanie urzadzeniami technologicznymi odbywa si¢ automatycznie ze sterownika, ktory
zbudowany jest w wydzielonej szafce przy rozdzielni RW-K.

W uktadzie regulacji temperatury z domieszaniem pompowym, elementem wykonawczym
jest zawor mieszajacy. Regulator posiada prowadzenie korekt w strefach czasowych
dziennych i nocnych.

Pompa cyrkulacyjna sterowana jest programem czasowym.

Pompy zasilane sa z rozdzielni RW-K, a sterowane ze sterownikow. W rozdzielni
przewidziano pracg rgczng i automatyczna.

1.4.08wietlenie ewakuacyjne

Instalacja stluzy do o$wietlenia ciagdw ewakuacyjnych w razie przerwy w doptywie pradu
elektrycznego. Do oswietlenia awaryjnego zastosowano oprawy swietlowkowe, ktore
wyposazone sa w bezobslugowe akumulatory wlaczajace automatycznie lampe w razie
przerwy w doplywie pradu. Do opraw awaryjnych podlaczy¢ dodatkowy przewod dla
kontroli obecno$ci napigcia, ktory wyprowadzi¢ bezposrednio z rozdzielni z ominigciem
wytacznikoéw.

1.5.0chrona przeciwprzepig¢ciowa

W projekcie przewidziano ochrong przeciwprzepigciowa. W rozdzielni RP nalezy zabudowaé
odgromniki, ktore ograniczaja przepigcie do poziomu ochronnego — 1,5 kV.

Przewidziano odgromniki DEHNventil TNS, ktore posiadaja dwa stopnie ochrony B + C.
Przez zastosowanie dwoch stopni ochrony ( B + C) stworzono strefowa koncepcje ochrony
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odgromowej 1 przeciwprzepigciowej, odpowiednia zwlaszcza dla ochrony szczegdlnie
wrazliwych urzadzen elektrycznych.

Uziemienie odgromnikéw oraz przewodu PE nastepuje poprzez zaciski montazowe, do
ktorych przytaczono gléwny przewod uziemiajacy.

1.6.0chrona od porazen

Zastosowano $rodek ochrony za pomoca samoczynnego wylaczenia zasilania
t.J.wytacznikéw nadpradowych i rdznicowo - pradowych oraz potaczen wyrownawczych.
Dostgpne przewodzace elementy instalacji nalezy taczy¢ z ziemia za pomoca przewodu
ochronnego PE, ktory nie moze przechodzi¢ przez wytacznik ré6znicowo - pradowy.

Przewod ochronny PE nalezy dodatkowo podtaczy¢ do szyny wyrdwnawczej, ktora potaczy¢
z uziemieniem. Przewidziano uziom typu GALMAR. Dodatkowo uziom poditaczy¢ do
uziemienia istniejacego. Uziom typu GALMAR wykona¢ z preta miedziowanego o $rednicy
5/8” (14 mm ) o dlugos$ci 10 m. Polaczenie preta z bednarka wykonac przy uzyciu przektadki
mosigznej.

Przewdd neutralny N w chronionej instalacji nie moze mie¢ uszkodzonej izolacji lub
jakiegokolwiek potaczenia z ziemia.

Dla pomieszczen remontowanych dobrano wytaczniki réznicowo - pradowe o pradzie
wyzwalajacym 30mA. Przez zastosowania wytacznikow ochronnych osiagnigto dodatkowe
zabezpieczenie przed przypadkowym bezposrednim dotknigciem nie uziemionego elementu
znajdujacego si¢ pod napigciem.

Instalacj¢ wykona¢ zgodnie z obowiazujaca norma PN-IEC 60364-4-41,
PN-IEC 60364-5-54, PN-IEC 61024-1-1.

1.7.Instalacja odgromowa

Ze wzgledu na montaz kolektorow stonecznych, nalezy wykona¢ strefg ochronna dla tych
kolektorow

W tym celu na obudowie nalezy zamontowa¢ dwie rury wsporcze z tworzywa o
wysokosci 2 m nad urzadzeniem i przy uzyciu zaciskow uniwersalnych ulozy¢ zwod
poziomy nad centralg wykonany drutem Fe/Zn 8 mm.

Ochrong¢ odgromowa dla central wentylacyjnych wykona¢ przy uzyciu komponentow
DEHN-ISI-Combi .

Zwody projektowane potaczy¢ z siatka zwodow istniejacych 1 wykona¢ zwody pionowe.

1.8.Pomiary i proby techniczne

Po wykonaniu robot nalezy wykona¢ nastgpujace pomiary i proby techniczne wraz z
protokotami:
-sprawdzenie 1 pomiar rezystancji izolacji poszczegolnych obwodow N/N
-sprawdzenie 1 pomiar impedancji pgtli zwarcia

2. Wymagania szczegolowe

2.1. Montaz tablic rozdzielczych
2
-montaz tablicy
-podtaczenie 1 oznaczenie przewodow
-opisanie tablicy
-naprawa miejsc zamocowania
-wyposazenie rozdzielnic zgodnie z zestawieniem materiatlow w przedmiarze robot
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2.2. Ukladanie przewodow p.t.

2.3

24

2.5

-wykucie bruzd

-wykonanie przepustow rurowych przez $ciany i stropy
-rozwinigcie, sprawdzenie i odmierzenie przewodow
-ulozenie i umocowanie przewodow do podtoza
-zatynkowanie bruzd

Ukladanie przewodow w rurkach

-utozenie uchwytow

-utozenie rur

-rozwiniecie, sprawdzenie i odmierzenie przewodow
-wciagnigcie przewodow

Ukladanie przewodow w listwach i korytkach

-ulozenie listew kablowych

-rozwinigcie, sprawdzenie i odmierzenie przewodow
-ulozenie przewodow

-zakrycie listew

Montaz opraw oswietleniowych

- przygotowanie podtoza

- rozpakowanie i oczyszczenie oprawi
- otwarcie i1 zamknigcie

- sprawdzenie dziatania oprawy

- zamocowanie oprawy

- podlaczenie przewodow

- wyposazenie oprawy w klosze

2.6. Montaz puszek

- wykucie otworow
- umocowanie puszki
- podtaczenie i sprawdzenie (przedzwonienie) przewodow

2.7. Montaz wylacznikow

- wykucie otworow

-umocowanie wylacznika

-podtaczenie 1 sprawdzenie (przedzwonienie) wytacznika
-zlozenie wylacznika

2.8.Montaz gniazd wtyczkowych

-wykucie otworow
- umocowanie gniazda
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- podtaczenie i sprawdzenie (przedzwonienie) gniazd wtyczkowych
- ztozenie gniazda

2.9.Wykonanie uziomu wyréwnawczego i szyny wyréwnawczej

-kucie bruzd

- odmierzenie i ucigcie przewodu

- ulozenie 1 umocowanie przewodow do podtoza

- zaprawienie bruzdy

- potaczenie przewodow

- montaz uchwytéw uziemiajacych i mostkow bocznikujacych

2.10.Sprawdzenie i pomiar rezystancji izolacji poszczegolnych obwodow N/N

- okreslenie obwodu

-ogledziny instalacji

-sprawdzenie stanu potaczen w puszkach i tacznikach
-odlaczenie odbiornikow

-pomiar rezystancji izolacji i ciagto$ci obwodu
-podtaczenie odbiornikow

-sporzadzenie protokotu

2.11.Sprawdzenie i pomiar instalacji ochrony przeciwporazeniowej

- ogledziny dostgpnych cze$ci instalacji ochrony przeciwporazeniowej

-pomiar impedancji p¢tli zwarcia

-pomiar pradu i czasu zadzialania oraz sprawdzenie dziatania przycisku test wylacznika
roznicowopradowego

- sporzadzenie protokotu

2.12.Instalacja odgromowa
2.12.1. Zwody poziome

montaz wspornikéw na dachu

montaz elementow na kolektorze

odmierzenie, ucigcie 1 wyprostowanie przewodu
przymocowanie przewodoéw do wspornikow
taczenie przewoddw za pomoca zltacz rozgateznych
regulacja naciagu przewodoéw migdzy wspornikami

LI AW

2.12.2. Przewody odprowadzajace

- montaz wspornikow

- odmierzenie, ucigcie 1 wyprostowanie przewodu

- przymocowanie przewodow do wspornikow

- laczenie przewodow za pomoca ztacz rozgateznych

- regulacja naciagu przewodéw miedzy wspornikami
- zawieszenie 1 zdjecie drabiny



12

2.12.3 Wykonanie uziomu

-wykopanie rowu

-utozenie bednarki w wykopie i podtaczenie do uziomu istniejacego
-spawanie

-oczyszczenie 1 malowanie spawu

-zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami

-pograzenie uziomu pretowego

-montaz ztaczy kontrolnych

2.12.4.Sprawdzenie, badanie i pomiar instalacji odgromowej
-ogledziny dostgpnych czgsci instalacji

-rozkrecenie lub roztaczenie potaczen ztacza

-pomiar rezystancji uziemienia i ciagtosci przewodoéw ochronnych
-zabezpieczenie powtorne ztacza przed korozja
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